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W W
A.Grupa tresci ksztatcenia ogdélnego 336 21,0 9,0 12,0 96 218 22 186 |13,0 90 4,0 30 2,0 30 2,0
1. |ETYKA ZAWODOWA 18 i 0,5 1,0 14 4 18 +| 15 WLO
2. |WPROWADZENIE DO STUDIOWANIA 6 0,5 0,5 6 6 +|05 WIG
3. |PODSTAWY ZARZADZANIA | PRZEDSIEBIORCZOSCI 30 3,0 1,5 1,5 16 14 30 +| 3 WLO
4. |WYBRANE ZAGADNIENIA PRAWA 18 i 0,5 1,0 14 4 18 +| 15 WLO
5. |WPROWADZENIE DO INFORMATYKI 36 3,0 1,0 2,0 14 22 36 +| 3 WCY
6. |WYCHOWANIE FIZYCZNE 60 60 30 + 30 + SWF
7. |JEZYK OBCY 120 8,0 4,0 4,0 120 30 +| 2 30 2 30 +| 2 30 +| 2 SJO
PRZEDMIOT SPOLECZNO-HUMANISTYCZNY DO WYBORU:
8. |HISTORIA POLSKIFILOZOFIA/PODSTAWY EDUKAGJI MUZYGZNEJ S0 ] 20 L B A 0+ 2 wLo
9. |OCHRONA WEASNOSCI INTELEKTUALNYCH 14 i 0,5 1,0 12 2 14 +| 15 WLO
10. |BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY 4 4 4 BHP
B. Grupa tresci ksztalcenia podstawowego 600 48,0 23,0 25,0 228 170 | 164 30 8 190 |17,0 260 |21,0( 120 | 8,0 30 2,0
1. |WPROWADZENIE DO METROLOGII 24 2,0 1,0 1,0 12 12 24 +| 2 WIG mozliwa forma zdalna zajec
2. IMATEMATYKA 1 68 6,0 3,0 3,0 30 38 68 x| 6 WCY
3. |[MATEMATYKA 2 68 6,0 3,0 3,0 34 34 68 x| 6 WCY
4. IMATEMATYKA 3 46 4,0 2,0 2,0 22 20 4 46 x| 4 WCY
5. |PODSTAWY GRAFIKI INZYNIERSKIEJ 30 3,0 1,0 2,0 12 18 30 +| 3 WM
6. |FIZYKA 1 80 6,0 3,0 3,0 40 30 10 80 x| 6 WTC
7. |FIZYKA 2 60 4,0 2,0 2,0 30 20 10 60 x| 4 WTC
8. |PODSTAWY LOGISTYKI 70 6,0 3,0 3,0 12 28 20 6 4 70 x| 6 WIG/ ZRT/ JZ mozliwa forma zdalna zaje¢
9. |INFORMATYKA | TECHNIKA POMIAROWA W TRANSPORCIE 60 4,0 2,0 2,0 12 48 60 x WIG/ ZRT/ MO mozliwa forma zdalna zajeé
10. |PODSTAWY PROGRAMOWANIA 64 5,0 2,0 3,0 12 24 24 4 64 x| 5 WIG/ ZRT/ MO mozliwa forma zdalna zaje¢
11. [PODSTAWY INZYNIERII SYSTEMOW TRANSPORTOWYCH 30 2,0 1,0 1,0 12 18 30 +| 2 WIG/ ZRT/AL. mozliwa forma zdalna zaje¢
C. Grupa tresci ksztatcenia kierunkowego 950 73,0 34,0 40,5 220 126 | 356 | 200 48 64 5,0 256 |20,0| 342 (26,0 256 (20,0 32 2,0
1. |TRANSPORT LADUNKOW 64 5,0 2,0 3,0 12 16 32 4 64 x| 5 WIG/ ZRT/ IB mozliwa forma zdalna zajeé
2. |[MOBILNOSC MIEJSKA 64 5,0 2,0 3,0 12 14 24 10 4 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ IB mozliwa forma zdalna zaje¢
3. |PODSTAWY AUTOMATYKI | STEROWANIA RUCHEM POJAZDOW 64 5,0 2,0 245, 12 38 10 4 64 #x| 5 WIG/ ZRT mozliwa forma zdalna zajec
4. |[INTELIGENTNE SYSTEMY TRANSPORTOWE (ITS) 36 2,0 0,5 1,0 2 30 4 36 +| 2 WIG/ ZRT/ IB/TB mozliwa forma zdalna zaje¢
5. |ADDYTYWNE TECHNOLOGIE WYTWARZANIA 32 2,0 1,0 1,0 12 18 2 32 #+ 2 WIG/ ZRT/EM mozliwa forma zdalna zaje¢
6. IMETODY MATEMATYCZNE W TRANSPORCIE 64 5,0 2,0 3,0 12 28 20 4 64 x| 5 WIG/ ZRT/ MO mozliwa forma zdalna zaje¢
BUDOWA | EKSPLOATACJA POJAZDOW AUTONOMIGZNYCH | v
7. BEZZALOGOWYCH 64 5,0 3,0 3,0 12 14 14 24 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ RP mozliwa forma zdalna zaje¢
8. |PODSTAWY UCZENIA MASZYNOWEGO 50 4,0 2,5 2,0 12 24 12 2 50 +| 4 WIG/ ZRT/ MO mozliwa forma zdalna zajeé
9. |TRANSPORT I DYSTRYBUCJA W £t ANCUCHU DOSTAW 64 5,0 2,0 3,0 12 14 14 20 4 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ JZ mozliwa forma zdalna zaje¢
10. [CZUJNIKI | SYSTEMY PERCEPCYJNE 64 5,0 3,0 2,5 12 28 24 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ 1B mozliwa forma zdalna zajeé
11. |[KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE PROJEKTOWANIA CAD 64 5,0 2,0 3,0 12 30 18 4 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ EM mozliwa forma zdalna zaje¢
12. |[SYSTEMY INFORMACJI PRZESTRZENNEJ W TRANSPORCIE 64 5,0 3,0 245, 12 28 24 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ DR mozliwa forma zdalna zajeé
13. |PRAWO W TRANSPORCIE AUTONOMICZNYM | BEZZALOGOWYM 42 3,0 1,0 2,0 30 12 42 +| 3 WIG/ ZRT/ RP/TB | moziwa forma zdaina zaje¢
14. |PROJEKTOWANIE PROCESOW | SYSTEMOW TRANSPORTOWYCH 64 5,0 2,0 245, 12 4 24 24 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ JZ mozliwa forma zdalna zajec
15. |INFRASTRUKTURA TRANSPORTOWA 64 5,0 3,0 2,5 20 22 14 8 64 #x| 5 WIG/ IGG mozliwa forma zdalna zaje¢
16. |[SYSTEMY KOMUNIKACJI | PRZESYLU DANYCH 50 4,0 2,0 2,0 12 12 24 2 50 +| 4 WIG/ ZRT/ 1B mozliwa forma zdalna zajeé
BEZPIECZENSTWO INFRASTRUKTURY KRYTYCZNEJ W X
17. TRANSPORCIE 36 3,0 1,0 2,0 12 18 6 36 +| 3 WIG/ ZRT/ RP mozliwa forma zdalna zaje¢
D. Grupa tresci wybieralnych 552 40,0 20,0 23,0 116 30 166 | 176 64 128 (10,0 300 (22,0 124 | 8,0
1.1. [DYNAMICZNE SRODOWISKA WIRTUALNE DLA TRANSPORTU 64 5,0 3,0 3,0 12 20 16 16 64 #x| 5 WIG/ ZRT mozliwa forma zdalna zaje¢
ZAAWANSOWANE METODY PRZETWARZANIA OBRAZU | WIZJI i .
2 || OMPUTEROWEJ 64 | 50 30 | 30 [ 12 20| 16 | 16 64 # 5 WY D ot omazdana zie
1.3. [ROZPOZNAWANIE WZORCOW | UCZENIE GLEBOKIE WIG/ KRO mozliwa forma zdalna zajeé
11.1. [EKSPLOATACJA | UTRZYMANIE FLOTY POJAZDOW 64 50 20 30 12 2% 2% 64 # 5 WIG/ ZRT/ AL/TB | moziiwa forma zdalna zaje¢
11.2. |SYSTEMY WSPARCIA DECYZJI | OPTYMALIZACJI TRAS WIG/ ZRT/ MO mozliwa forma zdalna zajeé
11.3. [INTELIGENCJA ROZPROSZONA | SYSTEMY WIELOAGENTOWE 64 5,0 2,0 3,0 12 26 26 64 #x| 5 WIG/ ZRT/ 1B mozliwa forma zdalna zajeé
SYSTEMY ROZPOZNANIA | OBSERWACJI (ISR) Z WYKORZYSTANIEM . .
1. PLATFORM BEZZALOGOWYCH 64 5,0 2,0 3,0 12 26 26 64 #x| 5 WIG/ KRO mozliwa forma zdalna zaje¢
— 64 5,0 2,0 3,0 12 26 26 64 #x| 5
111.3.|ZARZADZANIE PROJEKTAMI TECHNOLOGICZNYMI W TRANSPORCIE WIG/ ZRT/ IB mozliwa forma zdalna zajec
VA gg;gﬁzggngyzgf | SPOLECZNE ZASTOSOWAN SYSTEMOW WIG/ ZRT/ RP mosiva forma zdaina zefet
ZASTOSOWANIE BLOCKCHAIN W LOGISTYCE | TRANSPORCIE 2 1.0 05 05 10 12 2
2. BEZZALOGOWYM WIG/ ZRT/ 1B mozliwa forma zdalna zajeé
IV.3.|ASPEKTY ZASTOSOWANIA BSP W TRANSPORCIE MEDYCZNYM 22 1,0 0,5 0,5 10 8 4 22 +| 1 WIG/ ZRT/RP mozliwa forma zdalna zaje¢
V.1.|BEZZALOGOWY TRANSPORT TOWAROW | LOGISTYKA OSTATNIEJ MILI 12 22 12 16 WIG/ ZRT/ MO/TB | mozliwa forma zdalna zaje¢
Vo PILOTOWANIE BSP - PRZYGOTOWANIE DO REALIZACJI SCENARIUSZY 62 40 25 20 2 38 62 # 4 WIG/ KRO .
2. mozliwa-forma zdalna zajeé
STS01(VLOS) ORAZ STS02 (BVLOS)
V. SXg)I’EMY ANTY-DRONOWE | PRZECIWDZIALANIE ZAGROZENIOM (C- 62 40 25 2,0 12 20 28 62 #xl 4 WIG/ ZRT/RP mozliwa forma zdalna zajeé
E. Praca dyplomowa 60 24,0 21,0 3,0 60 30 2 30 22
1 |SEMINARIUM DYPLOMOWE 60 4,0 2,0 2,0 60 30 213 +| 2 WIG/ ZRT mozliwa forma zdalna zaje¢
2 |PRACA DYPLOMOWA 20,0 19,0 1,0 x| 20 mozliwa forma zdalna zaje¢
F. praktyka zawodowa 4tyg.| 4,0 2,0 2,0 termin realizacji tyg. 4
|PRAKTYKA ZAWODOWA 140 4,0 2,0 2,0 po VI sem. 4 4| 4 WIG/ ZRT
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS 2638 | 210,0 109,0 105,5 660 | 544 | 708 | 406 | 180 376 |30,0f 414 |30,0| 406 30,0/ 402 (30,0 384 |30,0| 362 |30,0/ 154 |30,0
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 15 30 30 24 20 18 0
liczba egzaminéw  x 2 5 6 4 4 4 3
Rodzaje i liczba rygoréw w semestrze: liczba zaliczen + 10 3 1 4 3 4 1
liczba projektéw przejsciowych  #| 3 4 4 5 2
Plan studiéw uchwalony przez ..............ccccoeeeeiiineiiid W1

Semestry V - VII - ksztatcenie z uwzglednieniem przedmiotéw wybieranych
Warunkiem dodatkowym dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest udokumentowanie umiejetnosci z jezyka obcego na poziomie B2

10 przedmiotéw wybieralnych z grup:
I - 2 przedmioty z 3
Il - 2 przedmioty z 3
1l - 2 przedmioty z 3
IV - 2 przedmioty z 3
V - 2 przedmioty z 3
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