PLAN STACJONARNYCH JEDNOLITYCH STUDIOW MAGISTERSKICH O PROFILU OGOLNOAKADEMICKIM
DYSCYPLINA NAUKOWA (WIODACA): INZYNIERIA LADOWA, GEODEZJA | TRANSPORT
KIERUNEK STUDIOW: GEOINFORMATYKA
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. Grupa rescl ksztalcenia ogoinego w6 | 21 35 | 190 | % | o1 | 22 W | 5| w | 4| % | 2| % | 2
T [dezsk obey 20 | 80 50 2 30 o] 20| 3 +| 20|30 +|z20] % +] 20 S0
2 | Wychowanis fayeane o « 3 4 W . SwF
3 |Etyka zanodowa ® | 18 o | w | PERD wio
[ Ochrona wiasnoselintelektuainych | 18 w0 | 2| 2 PERD wio
5 | Poostawy sarzazania s przsdsigbiorzoser w0 | 30 20 | 15 | 16 | 0 4 0 wio
& | Worowsazenie do mtomaty | 30 w0 | s | = 2 3% o] 50 wis
7 [ Worowadzenie do stdowania 6 | o5 0s | 05 | s 6 4 o5 wis
& | wybrane zagadnienia prawa © | 15 0 | e | < w4 15 wio
9 | Bespteczonstwo i higiens pracy 4 0 T P
10 oy PotsFieeataogsiony etsiogp o | © | 20 1B e | . o v] 20 wio
B. Grupa trodcl keztalcenia podstawowego w0 | a7 200 | 240 | 250 | 142 | 156 | 12 90 | 17| 20 | 20| 0 | w0
1 [Motematyka 1 o | 60 50 | 50 | % | & x| 60 wov
2 |Matomatyka 2 e | 60 60 | 30 | w | w & x| 60 wov
3 | Postany gratia inynierskie w0 | 30 w | s | ® 30 4] 30 W
| Worowaazenie do metrlog 2 | 20 w | 1w | 2 12 2 +| 20 wis
5 |matomatyka 3 4 | 40 20 | 20 | 2 | 2| 4 % x| 40 wev
& | Goodozyina tectnika pomiarowa % | 30 0 | w0 | e 0 FEED wis
7| Metody i techniiprogramowania s | a0 20 | 20 | » 2 % x| 40 wis
& | Algorytmy 1 siuktury danych %0 | 30 s | 1s | ® 0 0 +| a0 wev
o |Fayka 1 % | 60 30 | 35 | @ | % | 10 w0 x| 60 wic
10 |Fiyko 2 6 | 40 20 | 25 | %0 | 2| 10 60 x| 40 wic
11 | Tochnologi intormstows w0 | 30 s | s | 2 2 ED wie
12 | Systomy zarzqozanta bazam danych o | a0 s | s | 2 | 12 @ |0 wov
. Grupa tretel keztaicena Kerunkowego 14| 112 800 | 510 | w28 | 40 | oaa| a2 % | o | 216 | 1| s | 20 | 4 | 30| s |
T [ Worowadzenie do geomatyks | 20 20 | 10 | 2 1 ® +] 20 Wi
2 | Teora bedow | 20 20 | 10 | 12 | 1 w o] 20 wis
3 |Kartograia w0 | 40 30 | 20 | = w | 1 W _#| 40 wis
| Poostany fotogramot eledotokey 2 | a0 30 | 20 | n 2 @ _+| 40 wis
5 s2 | 40 40 | 20 | 2 | 18 52w 40 wev
& | Ukdacy odriesienia w geodezi cz j.ang 2 | %0 50 | 15 | 1e | 12 |16 @ +| 50 wic
20 | 16 | 12 | 12 |1 @ w20 wis
7 | Pomiary geodezyine 2| 80 w | 15 | r | @ w20 wis
20 | 15 | 1 | 12 2w 30 wis
& | Cwiczoni toronowe 2 pomiarow goodozyinych w0 | 20 w0 | s 2 0 +| 20 wie
9 | Systomy nawigaci sateltamej o | 50 a0 | 25 | w 8 | 18 w0 #x 50 wie
10 | Systomy momaci przostzonne] %0 | 40 w0 | 20 | 2 % | 1 50 m| 40 Wi
11 | Goobazy danycn w0 | 50 40 | 25 | w | 1 w0 | 50 wie
12 | Projoktoanio systomow geoinformatycznych @ | 50 40 | 25 | 1 s | 0 m| 50 wie
13 | Udostgpriante | strktury danyoh geoprzosirzennych 2 | 40 0 | 20 | r % | e 52w 40 wis
14 | Programowanie geoporai o | s0 w0 | 25 | 1 s | 2 & ] 50 wie
15 | Programawanie aplikacii destkopowych dia geodanych | 64 | 50 w | 26 | s | 2 o #] 50 wis
16 | Programowanie aplikacyi mobinych dia geodanych & | s0 0 | 25 | n 2 | 2 & ] 50 wis
17 | Algoytmy uezonia maszynowego o | 50 30 | 25 | 1 20 | 2 04| 50 wie
16 | Sieci komputerove o | 50 w | 25 | n | 2 o4 | 50 wie
19 | Analiza 1 przetwarzanie danych metaorologicznyeh o | 50 30 | 25 | | 2 o4 | 50 wie
20 [ Tochnologie pomiartw 30 o | 50 a0 | 25 | 1 w | 2 o m| 50 wis
21 |Fotogramstia 2 iskiego putapi o | 50 a0 | 25 | 1 w | 2 & m| 50 wie
22 | Panowanie przestzenne | Unbanisyka o | 50 w | 25 | 8 | 2 o4 o] 50 wie
23| Cyfrowe przstwarzanie obrazow o | 50 30 | 25 | 28 | 2 o #5] 50 wic
24 [ Sioaistai eferencyinych & | s0 0 | 26 | 2 | 2 o #] 50 wis
25 | Analizy preosizonno w S o | 50 0 | 25 | 2 | 2 & m 50 wis
0. Grupa treéc kertaloania specjalistycanege 26| w0 420 | 440 | 200 | 16 | 40| 30 | w0 358 | s00] 4 | w0 | e | 2
11 [Owarto rédta danyoh w geodeai 2 | 40 30 | 20 | 1 20 | 1 2w 40 wis
12 | Automatyzacia w systemach informac peostzzonne] o | 50 20 | 25 | u 2 | 2 & #] 50 i
13 | Systomy montorowania przemieszczen o | s0 20 | 25 | 1 2 | 2 o m| 50 wie
14 |Programowanie Python - poziom zaawansowany o | 50 20 | 25 | 2 | 2 o ] 50 wey,
15 | Worowadzenie do systemow UNIX 50 | 40 20 | 20 | FRIRD 0 m] 40 wey
16 | ntogracia danych przestrzennych o | 50 20 | 25 | 1 2 | 2 o #4] 50 Wi
17 | Satuozma iteigencia w przotwarzeniu geodanyeh 7 | 60 30 | 80 | 12 2% | 2 | 10 76 ] 60 wie
15 | Grebokie siecineuronowe w snaize geodanych 7 | 60 30 | 80 | 12 % | 2 | 10 76 i 60 wis
.1 | Movelowaie BIM 2 | 40 20 | 20 | 2 | 1 52w 40 wie
12 | Wizualzacis geodnyoh w systemach AR | VR 2 | 40 20 | 20 | 2 | 16 52w 40 wis
W5 | Winualizacia systomow IT 7 | 60 30 | 80 | 1 2% | 2 | 10 76 60 wev
4 Bazplaczaristwo systomow informatycznych 7 | 60 30 | 30 | w | 2 | 10 76 # 6o wic
15 | nfrasiuktura danych przestzonnych % | 60 30 | a0 | 1 % | 2 | 10 76 # 60 wis
1.6 Goodogja zyoana | grawimeria goodzyina cz 1. ang s2 | 40 20 | 20 | 6| 16| 2 | 40 wis
Goowzualizacia cz jong o | 50 20 | 25 | u »| 2 04 | 50 wis
Mobi systemy pomiarows o | 50 20 | 25 | 1 % | 2 84 _#] 50 wie
Geostaystyia o | 50 20 | 26 | 12| 12| w0 » 64 | 50 Wi
o | 50 20 | 25 | w | o o # 50 wie
2] Geointynieryne wspomaganie badar cz. | ang s2 | 40 50 | 20 | 1 2| 1 52w 40 wie
15 Systomy radarowe w obrazowaniu Ziemi 2 | 40 20 | 20 | u % | 12 52w 40 wie
4| Weorco projoktowe w wytwarzaniu oprogramownia s2 | 40 20 | 20 | 1 2| 1 52w 40 wey
W5 | Hurtownie danyeh & | s0 20 | 25 | w | 2 6w 50 wey
105 Nirolacyjno bazy danych o | 50 20 | 25 | u »| 2 & ] 50 wey
1.7 Ekoplorecia duzych zbiorow danych praestaonnych 6 | 6o 30 | 50 | u w| 2| 76 ] 60 weoy
15 | Motosy rumeryczns w geodszi % | 60 a0 | s0 | w| 2w 76 ] 60 wis
5] Wetody rownciegiego przstwarzania danyeh 7 | 60 50 | 50 | w | 2| w 75w 60 wie
€. Praca ayplomowa & | 20 20 | ss 5 w | 2| » | =
1 [ Seminarium dyplomowe 6 | 50 10 25 68 30 +| 20| 38 +| 30 wiG
2 | Praca dyplomowa 200 190 | 30 x| 200 wic
F. Prakiyka zawodowa 20 | 70 70 tormin reatizacl 20 | 7
1 | Proktyka zawodowa [2e0| 70 70 Xsem 200 +| 70 wis
OGOLEM GODZIN / pkt. ECTS [[3764[ 3000 1745 | 1505 | 934 | 4t [1272] 78 | 118 ] 376 | 50| 416 | w0 | s | 0| se4 | so | 984 [ so| a4 | so| 3% | so| w4 [ 50| 414 || 28 | 0
dopuszczalny deficyt pkt. ECTS 1 30 30 2 20 20 20 20 8 0
[T ——— B B B 3 3 B 3 3 T
Rodzafe lczba rygoréw w semestze: lcaba zaliczen +| 11 g 7 3 3 3 5 O 3 2
iczba proj s ‘ 1 3 O G B s 0 B
Semesiry VIl - IX obejmuig ksztalcenie z o . Sludent dokonuje wyboru przedriolow

w grupie IL1Il, aby uzyskac 30 ECTS w kazdym semestrze. .2 . .
Plan studiéw ustalony przez Senat WAT w dniu 29 maja 2025 r.
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